| Poréwnanie systeméw skfadowania z samojezdng platforma

Poiautomatyczny
Krok

W ostatnim czasie polskie przedsiebiorstwa coraz czesciej
decyduj3 sie na wdrozenie pétautomatycznych systeméw sktadowania

w magazynach. Jest to pozytywny sygnat i zarazem pierwszy krok w drodze
do osiggniecia petnej automatyzacji proceséw sktadowania w przysztosci.
Ponizszy artykut jest porownaniem dostepnych na polskim rynku systemoéw re-
gatowych z samojezdng platforma oferowanych przez wiodacych producentéw.

Samojezdne platformy, ktérych rynku wzrost zainteresowaniem tego widfowy poruszat sie wewnatrz
gtéwnym zadaniem jest ustawianie typu rozwigzaniami jest pozytywnym regatow drive-in, w celu umieszcze-
palet z towarem w specjalnie przy- sygnatem dla branzy logistyczne;. nia tadunku w konkretnym miejscu,
gotowanych kanatach regatowych, Oznacza to, ze matymi krokami co — jak wynika z praktyki — przy-

sg systemami pétautomatycznymi. polskie firmy kierujag sie w strone au- nosi wiele uszkodzen regatéw oraz
- wydfuza czas operacji. Skrécenie drog
transportowych powoduje, ze wozki
widfowe mogg sie poruszac jedynie
od czota regatu do miejsca poboru
lub odstawienia tadunkoéw. Systemy
z samojezdna platforma znajdujg
zastosowanie gtownie dla metod
zarzadzania towarami wedfug zasady
FIFO (First In, First Out) i LIFO (Last
In, First Out). Dlatego w magazynach,

steméw skfadowania
nu, co jest
mern ﬂlvHern wyeliminowania korytarzy roboczych.

w ktérych stosuje sie pétautomatycz-
ne systemy skfadowania, wystepuje
Oznacza to, ze do ich funkcjonowania tomatyzacji proceséw w magazynie. tylko jedna (LIFO) badz dwie (FIFO)

niezbedne jest réwniez zastosowanie Gtowng zaleta pétautomatycznych strefy zafadunku.

czynnika ludzkiego w postaci operato-  systemow skfadowania jest zwiek- Dodatkowym plusem wynikaja-

ra wozka widtowego, ktory dostarczy szenie pojemnosci magazynu, co jest  cym z zastosowania omawianych
palete z towarem na odpowiednig bezposrednim efektem wyelimino- platform jest naturalnie oszczednosé
wysoko$¢, na ktdrej umieszczona jest  wania korytarzy roboczych. Odtad czasu pracy operatora wozka wid-

platforma. Obserwowany na naszym nie jest juz konieczne, aby wdézek fowego, ktory w czasie, gdy platfor-



ma ukfada palete w regale, moze
juz zajac¢ sie realizacjg kolejnego
zadania. Oznacza to minimalizacje
kosztéw energii i pracy ludzkiej. O
elastycznosci tych urzadzen $wiad-
czy fakt, ze tatwo mozna przenies¢
platforme do innego kanatu regato-
wego przy pomocy wozka widtowe-
go. Ponadto wygodne jest sterowanie
platformami, gdyz odbywa sie ono
zdalnie, a dodatkowo wystepu-

je mozliwos¢ zintegrowania tych
urzadzen z systemami zarzadzania
magazynem WMS. Niewatpliwg ko-
rzyscig jest bezpieczne skfadowanie
w kanatach tadunkéw o zréznicowa-
nych gabarytach przy odpowiedniej
konstrukceji regatéw. Ten ostatni
czynnik jest gtownym warunkiem
zastosowania w magazynie samo-
jezdnych platform, gdyz regat taki
musi by¢ wyposazony w specjalne
szyny, po ktérych bedzie poruszat
sie sprzet. Przewaznie dystrybutorzy
tych urzadzen dostarczajg réwniez
wtasne regaly, dzieki czemu caty
system dziata sprawniej, anizeli

w sytuacji, gdy dostosowuje sie do
niego istniejace juz regaty. Gdy jed-
nak taka mozliwos¢ wechodzi w gre,
w konkretnych przypadkach zdecy-
dowanie sie na te opcje moze okazac
sie bardziej optacalne. Ze wzgledu na
przydatnosc¢ tego typu systemow przy
metodach FIFO i LIFO znajdujg one
zastosowanie gtéwnie w przemysle
spozywczym, farmaceutycznym, che-
micznym, kosmetycznym, elektronicz-
nym, samochodowym, ale takze w
chtodniach i mrozniach.

Na polskim rynku w ofercie
handlowej systemy pétautoma-
tyczne sktadowania z platformag
posiadaja firmy: SSI Schaeffer
(Orbiter), ISL Innowacyjne Sy-
stemy Logistyczne (Pallet Mole),
Nedcon (Nedcon Sherpa System)

i Toyota Material Handling Polska
(BT Radioshuttle). Generalnie jako
jedna rodzina urzadzen platfor-

my te spefniaja podobne funkcje,
aczkolwiek wystepujg tez pomiedzy

nimi réznice w niektérych kwe-
stiach technicznych i uzytkowych.
Przyktadem tego jest chociazby
sposob zasilania platformy. Za-
zwyczaj sa to urzadzenia, ktére
korzystaja z energii bateryjnej.
Platformy Nedcon wyposazone sg
w wewnetrzny akumulator, ktérego
energia wystarcza na jedng zmiang
pracy. llos¢ cykli, ktore platforma
moze wykonac jest uzalezniona

od warunkow temperaturowych,

w jakich pracuje i jest mniejsza
wraz ze spadkiem temperatury.

Po wytadowaniu baterii nalezy jq
wymieni¢ przy pomocy specjalnych
uchwytéw znajdujacych sig w gor-
nej czesci platformy i natadowac
w zewnetrznej stacji.

System BT Radioshuttle zasilany
jest dwiema kasetami bateryjnymi
0 napieciu 24V. tadowanie baterii
moze odbywac si¢ na dwa sposoby,
w zaleznosci od charakterystyki pracy
magazynu. Pierwszy sposob fado-
wanie baterii w transporterze, jesli
nie jest on aktualnie uzywany; drugi
sposob polega na wyjeciu baterii
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— brak baterii,
— zasilanie doprowadzane do brzegu kanatu
taduje uktad kondensatorow

— inwentaryzacja palet,
— automatyczna reorganizacja palet,

— moiliwosé peinej automatyzacii obstugi

za pomocg ukfadnicy,
= t_:zujnﬂxi wykrywajace przeszkody
na szynach,

—z tadunkiem 1 m/s
— bez tadunku 1 m/s

1000 x 1200 mm

— 1500 kg

brak

— konstrukeja regatowa zaprojektowana
przez Nedcon,
— szyny o Zywotnosci wyliczonej na
podstawie deklarowanej ilosci cykli

— wewngtrzny akumulator,
— wymiana baterii i tadowanie
w zewnetrznej stacji

— inwentaryzacja palet,

— orientacja w przestrzeni za pomoca sen-
sorow okreslajacych pofozenie
wzgledem kanalu,

— oezyszezanie szyn przed kotami przy pomocy
szczotek

— z tadunkiem 0,8 m/s,
— bez tadunku 1 m/s

— 800 x 1200 mm EUR,
— 1000 x 1200 mm,
— 1200 x 1200 mm

— 2000 kg

— specjalna konstrukeja projektowana
przez 1SL (lepsze efekty),
— mozliwos¢ przystawania do Pallet Mole
istnicjacych regaldw drive-in

— akumulatory zelowe,
— zasilanie pradem przemiennym,
— system odzyskiwania energii

— mozliwost integracii z WMS lub
terminalem wézkowym,
— inwentaryzacja palet,
— system Mole Recavery,
— whudowane czujniki pozycji

— z tadunkiem 1 m/s,
— bez tadunku 1,03 m/s,

—800x 1200 mm EUR,
— opcjonalnie mozliwos¢ zaprojektowania na
inne rozmiary do 1200 x 2400 mm

4

— 1500 kg z mozliwo$cia podwyiszenia
do 2000 kg

do5



8 (4' napedowe, 4 boczne stabilizujace jazdg)

_ raklama

i umieszczeniu jej w stacji fadowa-
nia. Jest to rozwigzanie dedykowane
do pracy wielozmianowej, a takze
pracy w chtodniach i mrozniach. Czas
potrzebny do catkowitego natadowa-
nia zestawu baterii wynosi niecafe 8
godzin, za$ czas pracy BT Radioshuttle
na w pefni natadowanej baterii wynosi
ponad 8 godzin. W platformach ISL
Pallet Mole zrédtem energii sg akumu-
latory zelowe. Zasilanie napedu odby-
wa sie pradem przemiennym, a czas
tadowania baterii to maksymalnie 4 h.
Na czas pracy baterii wptywa obcia-
zenie danej jednostki | wersja uzytej
baterii akumulatoréw. Pallet Mole
posiada system odzyskiwania energii
podczas hamowania oraz opatento-
wany system Mole Recovery, dzieki
ktoremu w przypadku nieoczekiwane-
go wyfadowania Pallet Mole, w czasie
pracy wewnatrz kanatu regatowego,
mozliwe jest wystanie innej jednostki
w celu sprowadzenia wyladowanegj
Pallet Mole, bez koniecznosci wcho-
dzenia i Sciggania go recznie przez
operatora.

W Orbiterze firmy SSI Schaeffer
platforma w ogdle nie posiada baterii,
a jej system zasilania zostat stworzony
w oparciu o najnowsze techniki wyko-
rzystywane w napedach hybrydowych.
Do brzegu kanatéw doprowadza sie
zasilanie i w momencie zblizania sie
do brzegu kanatu uktad kondensato-
row zostaje natadowany. Dzieki temu
nie ma koniecznosci tadowania ani
wymiany baterii na nowa po danym
okresie eksploatacji.

Osobng kwestig jest takze sterowa-
nie. W platformie Nedcon Sherpa Sy-
stem znajduje sie mikrokomputer, do
ktdrego mozna wprowadzi¢ ustawienia
pracy urzadzenia. W rozwinietej wersji
urzadzenia sterowanie moze odbywac
sie z systemu WMS, z ktérego platfor-
ma czerpie informacje o zadaniach.
W wersji standardowej sterownikiem
jest pilot zaopatrzony w wyswietlacz,
za posrednictwem ktdrego wydaje sie
komendy dotyczgce wszystkich funkcji
Nedcon Sherpa System. Réwniez Pal-






